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Réducteurs   |  Réducteurs  planétaires  |  Servomoteurs



Le Guide Produits d’Harmonic Drive AG vous propose une 
vue d’ensemble de nos groupes de produits – réducteurs, 
réducteurs planétaires et servomoteurs.

L’évolution constante de la technologie des entraînements 
exige un développement permanent des composants, avec 
autant d’expertise que d’accessibilité.

Vous pouvez obtenir de plus amples informations ou un 
conseil personnalisé selon votre application auprès de 
notre équipe commerciale.

N’hésitez pas à nous contacter.

Harmonic Drive AG
Hoenbergstraße 14
65555 Limburg/Lahn, Germany
T  +49 6431 5008-0
F  +49 6431 5008-119

info@harmonicdrive.fr
www.harmonicdrive.fr
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Réducteurs 
Harmonic Drive®

Réducteurs  
planétaires Harmonic

Servomoteurs 
Harmonic Drive® 

Harmonic Drive® 
SolutionKit®

Les réducteurs Harmonic Drive® sont constitués de 
seulement trois composants : Circular Spline, Flex-
spline et Wave Generator. La compacité de ces com-
posants permet de réaliser des solutions à faible 
encombrement. Les réducteurs avec roulement 
de sortie permettent de guider avec précision des 
charges élevées.

A des vitesses très élevées avec de faibles rapports 
de réduction, il est souvent demandé la plus haute 
précision. Notre design spécial avec une couronne 
dentée déformable assure une haute précision 
constante pendant toute la durée de vie. Nous ap-
pelons cela Permanent Precision® !

Les servomoteurs Harmonic Drive® associent parfaite-
ment les cartouches de précision Harmonic Drive® avec 
des moteurs brushless ou à courant continu, dévelop-
pés spécialement. Ils offrent précision et couple élevé 
dans un design compact avec un roulement de sortie 
intégré.

La conception modulaire des éléments du réducteur 
permet de réaliser de nombreuses combinaisons. 
Cela permet ainsi de de proposer des solutions spé-
cifiques tout en réduisant les coûts.

S E R V O M O T E U R S  À  A R B R E  C R E U X

R É D U C T E U R S  À  I N T É G R E R



LynxDrive® BDA FLA RSF Mini
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S E R V O M O T E U R S  S A N S  A R B R E  C R E U X

R É D U C T E U R S  AV E C  R O U L E M E N T  D E  S O R T I E



6

Harmonic Drive® 
ProduktübersichtGroupes de produits

Réducteurs 
Harmonic Drive® 
Réducteurs à intégrer

Les réducteurs à intégrer Harmonic Drive® fonctionnent 
selon le principe du réducteur elliptique et se caracté-
risent par un étage de réduction avec un haut rapport de 
réduction et un fonctionnement sans jeu. Ils permettent 
d’obtenir un couple élevé tout en restant légers et com-
pacts. Les réducteurs sont composés des trois compo-
sants Circular Spline, Flexspline et Wave Generator, qui 
favorisent une intégration avec une flexibilité maximale. 

Les réducteurs à intégrer Harmonic Drive® sont idéals 
dans les applications avec un roulement de sortie déjà 
existant. Grâce à l’utilisation du roulement de sortie et 
du carter existants, il est possible de réaliser un réduc-
teur très léger et très compact au sein de l’application.

Réducteurs avec roulement de sortie

Les réducteurs Harmonic Drive® avec roulement de sortie 
sont constitués d’un réducteur à intégrer précis et d’un 
roulement de reprise de charge à rouleaux croisés ou à 
quatre points de contact. Le roulement de sortie très 
compact, avec une très bonne concentricité et un très 
faible battement axial, est le complément idéal des 
réducteurs elliptiques. 

Différents types de réducteurs à intégrer permettent de 
réaliser différents types de réducteurs avec roulement de 
sortie. Ainsi, les réducteurs avec liaison directe moteur 
permettent de réaliser un ensemble compact sans effort 
de construction, avec un montage facilité. L’utilisation 
de réducteurs à arbre creux facilite le passage de câbles 
d’alimentation ou d’arbres. 

Réducteur à intégrer

Réducteur planétaire

Réducteur avec roulement de sortie

Servomoteur
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Les composants éprouvés tels que réducteurs, roulements de sortie, moteurs, codeurs, sont la 
base des produits de la gamme d’Harmonic Drive AG dans le domaine des entraînements de pré-
cision. Les réducteurs Harmonic Drive® ou les réducteurs planétaires sont le cœur de notre métier. 
En les associant avec un servomoteur et un codeur, nous avons créé des servomoteurs puissants, 
compacts et hautement intégrés. 

Réducteurs 
planétaires Harmonic
Le marché exige également des réducteurs pour les 
hautes vitesses ou des faibles rapports de réductions 
avec une haute précision. Les réducteurs plané-
taires Harmonic répondent à ce besoin. Le montage 
direct du servomoteur est facilité avec une liaison 
moteur directe, avec une frette et une flasque entre 
le  réducteur et le moteur. Notre design spécial avec 
une couronne dentée déformable assure une haute 
précision constante pendant toute la durée de vie.
Nous appelons cela Permanent Precision® !

Servomoteurs 
Harmonic Drive®
La demande en forte croissance de servomoteurs implique, 
entre autres, une interaction parfaite entre moteur, réducteur, 
codeur moteur et contrôleur. Afin de garantir la précision et la 
dynamique, les servomoteurs de Harmonic Drive AG offrent 
un haut degré de compatibilité. 
Le choix peut être fait entre un réducteur sans jeu ellip-
tique et un réducteur planétaire à faible jeu. Le roulement 
de sortie résistant de reprise de charge permet de fixer une 
forte charge sans supports supplémentaires pour réduire 
l’encombrement. 

De plus, de nombreuses combinaisons sont possibles pour 
le bobinage moteur, le codeur moteur mais également pour 
le frein, les câbles, les connecteurs. La flexibilité de configu-
ration du bobinage et du codeur moteur permet de garantir 
la compatibilité avec quasiment tous les contrôleurs du 
marché.
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Principe de fonctionnement 
réducteurs Harmonic Drive®

Circular Spline
Le Circular Spline est une bague rigide à denture 
interne. La denture du Circular Spline comporte 
deux dents de plus que celle du Flexspline.

Flexspline
Le Flexspline est un élément très solide avec 
une bonne rigidité torsionnelle, mais néanmoins 
déformable. Il possède une denture externe qui 
peut supporter sans risque de lourdes charges.

Wave Generator
Le Wave Generator est l’élément de transmission 
du réducteur. Il est constitué d’un moyeu ellip-
tique serti d’un roulement à billes conçu spécia-
lement.

Les réducteurs très précis et sans jeu constituent l’élément central du prin-
cipe de fonctionnement des cartouches et des servomoteurs Harmonic Drive.
Les réducteurs à intégrer Harmonic Drive se composent de 3 éléments de 
précision : le Wave Generator, le Flexspline et le Circular Spline.
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DE PLUS AMPLES INFORMATIONS concernant le principe des réducteurs elliptiques sous 
www.harmonicdrive.fr, dans la section Technologie - Réducteurs elliptiques Harmonic Drive®.

1. Position de départ 2. Après 1/4 tour en entrée 3. Après 1/2 tour en entrée 4. Après 1 tour en entrée

Le Wave Generator est inséré dans le Flexspline, qui prend alors sa forme 
elliptique. Le Wave Generator en rotation entraîne une déformation perma-
nente du Flexspline.

Le réducteur intégré a deux zones d’engrènement diamétralement opposées, 
autour du grand axe de l’ellipse. La rotation du Wave Generator entraîne un 
engrènement permanent des dentures du Flexspline et du Circular Spline. Le 
Flexspline a deux dents de moins que le Circular Spline ; une rotation com-
plète du Wave Generator entraîne donc un déplacement de deux dents entre 
le Flexspline et le Circular Spline.

Les réducteurs et les servomoteurs Harmonic Drive sont utilisés dans tous les 
secteurs de la transmission, grâce à leur jeu nul, leur précision hors du com-
mun et leur grande fiabilité.



10

Principe de fonctionnement 
réducteurs planétaires 

Harmonic

Réducteurs de précision 
avec jeu réduit
A des vitesses très élevées avec de faibles rapports de réduction, il est souvent 
demandé la plus haute précision. Notre design spécial avec une couronne dentée 
déformable assure une haute précision constante pendant toute la durée de vie. 
Nous appelons cela Permanent Precision® !

La couronne dentée déformable est la caractéristique des réducteurs planétaires 
Harmonic Drive. Elle est le fruit du savoir-faire de notre groupe en matière d’ingé-
nierie et de production. L’utilisation de cette couronne déformable permet d’obte-
nir un jeu inférieur à 3 minutes d’arc sans ajustement mécanique. Pour les tailles 
14 à 65, le jeu peut être réduit à moins d’une 1 minute d’arc.

Jusqu’à présent, des engrenages de haute précision et un ajustement mécanique 
étaient nécessaires pour réduire le jeu angulaire. L’effort d’engagement de denture 
sur les engrenages épicycloïdaux conventionnels conduit à des ondulations de 
couple, une augmentation du bruit et une usure accélérée. Pour pallier ces incon-
vénients, les réducteurs planétaires reprennent le principe de la bague déformable 
(la couronne du réducteur) utilisée depuis des années sur les réducteurs Harmonic 
Drive. La couronne dentée déformable permet de minimiser le jeu angulaire et de 
s’assurer de l’égale répartition de la charge sur les satellites. 

Pignons satellites

Pignon soleil

Porte-satellites

Couronne déformable



11

Roulement 
de sortie
• Grande capacité de charge
• Haute rigidité torsionnelle
• Excellente géométrie
• Protégé contre la corrosion

Carter du réducteur 
• Aluminium haute résistance
• Protégé contre la corrosion

Flasque moteur 
• Adaptation flexible

Frette de serrage
• Serrage tangentiel
• Solutions spécifiques client

Réducteurs 
planétaires Harmonic
Composants : 
• Couronne externe
• Porte-satellites
• Pignons satellites
• Pignon soleil

DE PLUS AMPLES INFORMATIONS concernant le principe des réducteurs elliptiques sous 
www.harmonicdrive.fr, dans la section Technologie – réducteurs planétaires.
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Comparatif des 
technologies

Longueur courte

Rapport de 
réduction

Réducteurs 
planétaires Harmonic

Réducteurs elliptiques 
Harmonic Drive®

< 30 •• –

30-80 • ••
> 80 • •••

Dynamique

Rapport de 
réduction

Réducteurs 
planétaires Harmonic

Réducteurs elliptiques
Harmonic Drive®

< 30 ••• –

30-80 ••• ••
> 80 ••• ••

Allégé

Rapport de 
réduction

Réducteurs 
planétaires Harmonic

Réducteurs elliptiques 
Harmonic Drive®

< 30 •• –

30-80 •• ••
> 80 • •••

Précision

Rapport de 
réduction

Réducteurs  
planétaires Harmonic

Réducteurs elliptiques
Harmonic Drive®

< 30 •• –

30-80 • •••
> 80 • •••

Comparatif des technologies 
réducteurs elliptiques et réducteurs 
planétaires
Afin de répondre au mieux aux différents domaines d’application, Harmonic Drive AG 
propose aussi bien des réducteurs elliptiques que des réducteurs planétaires ainsi 
que les différents types de servomoteurs associés.

Les réducteurs Harmonic Drive® elliptiques sont disponibles avec un seul étage 
de réduction avec des rapports entre 30 et 160, et se caractérisent par leur forte 
capacité de couple avec un faible poids et un faible encombrement. Ils sont idéals 
pour les applications de positionnement précises et les applications avec un 
encombrement réduit.

Pour couvrir les applications précises et à hautes vitesses, Harmonic Drive AG 
propose des réducteurs planétaires. Ils se caractérisent par leur précision perma-
nente, une haute dynamique et un fonctionnement continu. Ils sont idéals pour 
les applications haute vitesse ou en fonctionnement permanent. Les réducteurs 
sont en général avec un seul étage de réduction avec des rapports entre 3 et 10. 
Si des rapports de réduction plus élevés sont nécessaires, il faut ajouter des 
étages de réduction. Les tableaux ci-dessous montrent quelle technologie de 
réducteur choisir selon différents critères.

••• parfait     •• optimal     • bon
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Réducteurs 
planétaires

Réducteurs 
elliptiques
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Notre inspiration

Notre inspiration

Notre business est notre moteur. Nous proposons des solutions très variées selon 
le cahier des charges : sur cinq produits que nous fabriquons, quatre sont des pro-
duits spéciaux conçus, développés et fabriqués selon des spécifications client, du 
réducteur à intégrer à faible encombrement au moteur spécial personnalisé. La tech-
nologie d’entraînement de précision Harmonic Drive®, basée sur le principe des ré-
ducteurs elliptiques, se retrouve dans le secteur de la machine-outil et bien entendu 
également en robotique, dans l’industrie aérospatiale et dans nombreuses branches 
de l’industrie.

Notre siège social est à Limburg sur Lahn, en Allemagne, mais notre marché est 
mondial. Depuis la création de la société en 1970, Harmonic Drive AG est passée de 
petite entreprise de distribution à fournisseur mondial incontournable de solutions 
d’entraînement, avec une société mère au Japon et une société sœur aux Etats-Unis, 
des employés répartis sur plus de 20 sites dans le monde et une gamme de produits 
de plus de 23 000 articles.

Chaque produit reflète notre expertise approfondie mais aussi la conviction que les 
innovations réussies ne sont pas faites pour le marché mais créées par lui. Nous 
sommes votre partenaire de confiance pour développer ensemble des solutions qui 
répondent parfaitement à vos besoins, Harmonic Drive étant créateur de produits 
innovants depuis près d’un demi-siècle.

Découvrez-le par vous-même : partagez avec nous votre prochain défi et vous consta-
terez comme notre société peut devenir un moteur d’innovation.

Robotique et Automatisation  |  Machine-outil  |  Semi-conducteurs  |  Equipement médical  |  Machines d‘emballage  |  Environnements spéciaux
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Loin derrière l’horizon

Loin derrière l’horizon

Nos solutions d’entraînement hautement développées se retrouvent dans le 
monde entier et plus loin encore – qu’il s’agisse d’une planète rouge ou d’une pla-
nète bleue : les réducteurs, servomoteurs et systèmes de Harmonic Drive AG sont 
utilisés partout où les exigences sont au plus haut en termes de qualité et de fiabi-
lité. Il n’est donc pas surprenant que nos produits mécatroniques innovants soient 
utilisés aujourd’hui dans un grand nombre d’industries clés.

Grâce à nos différents sites dans le monde et à notre étroite collaboration avec notre 
société mère au Japon et notre société sœur aux Etats-Unis, nous vous garantissons 
la possibilité de bénéficier de solutions sur mesure Harmonic Drive® tout autour du 
globe. Nous sommes là où vous avez besoin de nous, franchissant les frontières 
et les fuseaux horaires avec facilité et relevant les défis les plus complexes avec 
enthousiasme.
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Nous répondons avec succès aux exigences de nos clients provenant de diverses 
industries. Les forces motrices, clés de notre réussite, sont la créativité et l’écoute 
des clients : 80% de nos solutions ont été conçues et fabriquées par nos soins pour 
répondre à des besoins spécifiques, qu’il s’agisse d’applications de machines d’op-
tique en Inde ou d’ingénierie des communications en Afrique du Sud.

Faites-nous part de vos besoins : nous sommes certains d’avoir une solution idéale 
à vous offrir.

Vous penserez peut-être à nous la prochaine fois que vous voyagerez à travers le 
monde à bord d’un avion Airbus. En effet, ces avions sont équipés de réducteurs 
Harmonic Drive® de haute précision dédiés à l’aviation, qui vous assurent un vol en 
toute sécurité et mettent le monde à vos pieds.
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Domaines d‘application

Il est toujours aussi fascinant de voir dans quelles applications sont utilisés 
nos produits. Nous vous proposons ici une sélection de branches, dans les-
quelles nous sommes présents.

Robotique et Automatisation

Machine-outil 

Semi-conducteurs 

Depuis longtemps, les robots remplacent l‘homme dans les tâches répéti-
tives, sales ou fatigantes et offrent un niveau de qualité inégalé. Avec les 
outils de programmation modernes et l‘amélioration des entraînements, de 
nombreuses nouvelles applications s‘ouvrent à la robotique. La collaboration 
des hommes et des robots sur une chaîne de production est une tendance 
très importante des dernières années, on s‘adapte pour ainsi dire les uns aux 
autres.

Est-il possible d‘atteindre, à 100 mètres de distance, une cible de la taille 
d‘une pièce d‘un Euro ? Ce n’est pas seulement possible mais indispensable 
lorsqu’on fabrique des machines-outils de pointe. 
Les produits de Harmonic Drive AG trouvent leur place avant tout quand 
l‘encombrement est limité et quand il est question de rigidité torsionnelle 
et d‘arbre creux.

La loi de Moore selon laquelle les composants électroniques doublent de 
puissance tous les 18 mois est toujours valable. Ce qui est aujourd‘hui 
innovant peut se révéler demain obsolète et improductif. Harmonic Drive AG 
offre de nombreux produits qui s‘intègrent dans les machines de production : 
produits miniaturisés, fiables, fonctionnant en salle blanche.
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Mettez-nous au défi avec votre application –
Ensemble nous pouvons trouver la solution appropriée.

Equipement médical

Machines d‘emballage

Environnements spéciaux

Se remettre rapidement d‘une opération n‘est pas un souhait réservé aux 
sportifs de haut niveau. La rééducation est maintenant assistée par diverses 
technologies qui permettent de l’optimiser. Dans le milieu opératoire, l‘exer-
cice et l‘assistance aux gestes pratiqués sont devenus primordiaux. Des nou-
velles technologies comme la robotique sont aujourd‘hui employées. Grâce 
à ces machines, des mouvements exacts sont exécutés par des éléments de 
transmission très précis et très fiables.

Manipuler et emballer des produits alimentaires sans les endommager ni al-
térer leur goût est un exercice difficile et l’une des clés de la technologie des 
machines d’emballage. Cependant, les exigences en termes d’économie de 
ressources et de sécurité lors du transport s’appliquent à d’autres produits. 
Outre la capacité à manipuler divers matériaux, une efficacité maximale est 
indispensable pour réussir sur ce marché.

40 ans sans maintenance dans l‘espace, ou 30 ans dans une aile d‘avion avec 
des variations de température quotidiennes de -60 °C à +40 °C sont la preuve 
de la qualité et de la fiabilité de nos produits. 
Nous développons des produits avec des matériaux spéciaux, une construc-
tion extrêmement légère ou une lubrification sèche pour répondre aux 
exigences très particulières des environnements spéciaux.
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Réducteurs 
Harmonic Drive®
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Réducteurs 
Harmonic Drive®

Les réducteurs Harmonic Drive® fonctionnent selon le principe 
des réducteurs elliptiques et se caractérisent par de grands 

rapports de réduction en un seul étage, un jeu nul et une grande 
précision, ainsi que par un couple élevé et un faible encombre-
ment. Les réducteurs avec roulement de sortie peuvent aussi 

accepter de très lourdes charges.
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Réducteurs à intégrer 
Harmonic Drive®

Les réducteurs à intégrer Harmonic Drive® fonctionnent selon le principe du réducteur elliptique et se 
caractérisent par un étage de réduction avec un haut rapport de réduction et un fonctionnement sans 
jeu. Ils permettent d’obtenir un couple élevé tout en restant légers et compacts.
Les réducteurs sont composés des trois composants Circular Spline, Flexspline et Wave Generator, qui
favorisent une intégration avec une flexibilité maximale. Les réducteurs à intégrer Harmonic Drive® 
sont idéals dans les applications avec un roulement de sortie déjà existant. Grâce à l’utilisation du 
roulement de sortie et du carter existants, il est possible de réaliser un réducteur très léger et très 
compact au sein de l’application.

Capacité de couple Précision Durée de vie Allégé Longueur courte Diamètre réduit Large arbre creux

CSG-2A ••• ••• ••• •• •• ••• •
SHG-2A ••• ••• ••• •• •• ••  •••*

CPL-2A •• ••• •• ••• •• ••• •••
CSD-2A • ••• • ••• ••• ••• ••

••• parfait     •• optimal     • bon * Version spéciale du Wave Generator avec arbre creux
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Réducteurs à intégrer Harmonic Drive®

CSG-2A

Page 26

SHG-2A

Page 28

CPL-2A

Page 30

CSD-2A

Page 32

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Domaine de couple [Nm]
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CSG-2A
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Réducteurs à intégrer 
Harmonic Drive®

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 23 3419

Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 2800 8500

Couple moyen TA [Nm] 9 2041

Erreur de linéarité [arcmin] 1,5 2

Rapport de réduction i [ ] 50 160

Diamètre extérieur A [mm] 60 276

Longueur L [mm] 28,5 83

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 23 3419

Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 2800 8500

Couple moyen TA [Nm] 9 2041

Erreur de linéarité [arcmin] < 1 < 1,5

Rapport de réduction i [ ] 50 160

Diamètre extérieur A [mm] 50 215

Longueur L [mm] 28,6 83,1

Tableau 24.2

Tableau 24.1

Domaines de performances
Les tableaux suivants donnent une vue d’ensemble des domaines de performances des réducteurs à 
intégrer et permettent une présélection d’un groupe de produits pour votre application.

Page 26

Page 28



CSD-2A

CPL-2A
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Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 12 823

Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 3500 8500

Couple moyen TA [Nm] 4,8 590

Erreur de linéarité [arcmin] < 1 < 1,5

Rapport de réduction i [ ] 50 160

Diamètre extérieur A [mm] 50 170

Longueur L [mm] 11 33

Diamètre de l‘arbre creux dH [mm] 11 50

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 9 372

Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 4800 8500

Couple moyen TA [Nm] 6,8 216

Erreur de linéarité [arcmin] < 1 < 2

Rapport de réduction i [ ] 30 160

Diamètre extérieur A [mm] 50 110

Longueur L [mm] 23,6 42,1

Diamètre de l‘arbre creux dH [mm] 13,5 36

Tableau 25.2

Tableau 25.1

Page 30

Page 32
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Réducteur à intégrer

CSG-2A

Couple renforcé et précision à vie

Les réducteurs à intégrer de la série CSG-2A se caractérisent par leur capacité 
de couple maximale et leur longue durée de vie avec un petit diamètre extérieur, 
ainsi que par leur précision à jeu nul sur toute la durée de vie.

Caractéristiques
• Couple renforcé
• Précision à jeu nul sur toute la durée de vie
• Excellente durée de vie
• Large domaine de couple
• Idéal pour les applications compactes 
 avec un roulement de sortie 

Capacité de couple Précision Durée de vie Allégé Longueur courte Diamètre réduit Large arbre creux

••• ••• ••• •• •• ••• •
••• parfait     •• optimal     • bon

CSG-2A
Tableau 26.1
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Données techniques

Dimensions

Tableau 27.1

Figure 27.2

Données réducteur Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse d‘entrée 
maximale Couple moyen Diamètre extérieur Longueur

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] A [mm] L [mm]

14
50 23

8500
9

50 28,680 30 14
100 36 14

17

50 44

7300

34

60 32,680 56 35
100 70 51
120 70 51

20

50 73

6500

44

70 33,6
80 96 61
100 107 64
120 113 64
160 120 64

25

50 127

5600

72

85 37,1
80 178 113
100 204 140
120 217 140
160 229 140

32

50 281

4800

140

110 44,1
80 395 217
100 433 281
120 459 281
160 484 281

40

50 523

4000

255

135 53,1
80 675 369
100 738 484
120 802 586
160 841 586

45

50 650

3800

345

155 58,6
80 918 507
100 982 650
120 1070 806
160 1147 819

50

80 1223

3500

675

170 64,1100 1274 866
120 1404 1057
160 1534 1096

58

80 1924

3000

1001

195 75,6100 2067 1378
120 2236 1547
160 2392 1573

65

80 2743

2800

1352

215 83,1100 2990 1976
120 3263 2041
160 3419 2041

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur à intégrer

SHG-2A

Couple renforcé et arbre creux 
de grand diamètre

Les réducteurs à intégrer de la série SHG-2A se caractérisent par leur capacité de 
couple maximale, leur longue durée de vie et leur capacité aux surcharges. Ils sont 
disponibles en option avec un arbre creux de grand diamètre.

Caractéristiques
• Couple renforcé
• Excellente durée de vie
• Large domaine de couple
• Arbre creux de grand diamètre optionnel 
 pour passage de câbles ou d‘arbres
• Idéal pour les applications compactes 
 avec un roulement de sortie 

SHG-2A
Tableau 28.1

Capacité de couple Précision Durée de vie Allégé Longueur courte Diamètre réduit Large arbre creux

••• ••• ••• •• •• •• •••*

* Version spéciale du Wave Generator avec arbre creux ••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Tableau 29.1

Figure 29.2

Données réducteur Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse d‘entrée 
maximale Couple moyen Diamètre extérieur Longueur Diamètre de 

l‘arbre creux1)

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14
50 23

8500
9

60 28,5 1480 30 14
100 36 14

17

50 44

7300

34

72 32,5 1980 56 35
100 70 51
120 70 51

20

50 73

6500

44

82 33,5 21
80 96 61
100 107 64
120 113 64
160 120 64

25

50 127

5600

72

104 37 29
80 178 113
100 204 140
120 217 140
160 229 140

32

50 281

4800

140

134 44 36
80 395 217
100 433 281
120 459 281
160 484 281

40

50 523

4000

255

164 53 46
80 675 369
100 738 484
120 802 586
160 841 586

45

50 650

3800

345

190 58,5 52
80 918 507
100 982 650
120 1070 806
160 1147 819

50

80 1223

3500

675

214 64 60100 1274 866
120 1404 1057
160 1534 1096

58

80 1924

3000

1001

240 75,5 70100 2067 1378
120 2236 1547
160 2392 1573

65

80 2743

2800

1352

276 83 80100 2990 1976
120 3263 2041
160 3419 2041

1) Version spéciale du Wave Generator avec arbre creux

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur à intégrer

CPL-2A

Réducteur allégé avec arbre creux 
de grand diamètre

Les réducteurs à intégrer de la série CPL-2A se caractérisent par leur légéreté et 
leur moment d‘inertie réduit. Ils sont parfaitement adaptés aux axes asservis et 
aux dynamiques élevées.

Caractéristiques
• Le plus grand couple pour le poids le plus faible
• Haute dynamique grâce a un moment d‘inertie réduit
• Arbre creux de grand diamètre pour passage 
 de câbles et d‘arbres
• Diamètre extérieur réduit
• Idéal pour les applications avec un roulement 
 de sortie

CPL-2A
Tableau 30.1

Capacité de couple Précision Durée de vie Allégé Longueur courte Diamètre réduit Large arbre creux

•• ••• •• ••• •• ••• •••
••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Tableau 31.1

Figure 31.2

Données réducteur Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse d‘entrée 
maximale Couple moyen Diamètre extérieur Longueur Diamètre de 

l‘arbre creux

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14

30 9

8500

6,8

50 23,6 13,5
50 18 6,9

80 23 11

100 28 11

17

30 16

7300

12

60 26,7 18

50 34 26

80 43 27

100 54 39

120 54 39

20

30 27

6500

20

70 29 21

50 56 34

80 74 47

100 82 49

120 87 49

160 92 49

25

30 50

5600

38

85 34,1 26

50 98 55

80 137 87

100 157 108

120 167 108

160 176 108

32

30 100

4800

75

110 42,1 36

50 216 108

80 304 167

100 333 216

120 353 216

160 372 216

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur à intégrer

CSD-2A

Compact, léger et précis

Les réducteurs à intégrer de la série CSD-2A se caractérisent par leur longueur 
axiale réduite, leur légéreté et un arbre creux de grand diamètre. Ils sont parfaite-
ment adaptés aux applications de faible encombrement

Caractéristiques
• Longueur axiale réduite
• Léger
• Arbre creux de grand diamètre pour passage 
 de câbles et d’arbres
• Haute dynamique grâce a un moment d’inertie réduit
• Idéal pour les applications avec un roulement de sortie

Capacité de couple Précision Durée de vie Allégé Longueur courte Diamètre réduit Large arbre creux

• ••• • ••• ••• ••• ••
••• parfait     •• optimal     • bon

CSD-2A
Tableau 32.1
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Données techniques

Dimensions

Tableau 33.1

Figure 33.2

Données réducteur Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse d‘entrée 
maximale Couple moyen Diamètre extérieur Longueur Diamètre de 

l‘arbre creux

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14
50 12

8500
4,8

50 11 1180 16 7,7
100 19 7,7

17

50 23

7300

18

60 12,5 11
80 29 19
100 37 27
120 37 27

20

50 39

6500

24

70 14 20
80 51 33
100 57 34
120 60 34
160 64 34

25

50 69

5600

38

85 17 24
80 96 60
100 110 75
120 117 75
160 123 75

32

50 151

4800

75

110 22 32
80 213 117
100 233 151
120 247 151
160 261 151

40

50 281

4000

137

135 27 40
80 364 198
100 398 260
120 432 315
160 453 316

50

50 500

3500

247

170 33 50
80 659 363
100 686 466
120 756 569
160 823 590

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteurs 
Harmonic Drive® avec 
roulement de sortie

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Liaison moteur 
directe

CSG-2UH ••• •• ••• •• •• • •• - •••
CPU-M
CPU-H
CPU-S

••
••
••

•••
•••
•••

••
••
••

•••
•••
•••

••
•
•

••
•
•

••
••
••

-
•••
-

•••
-
•

CSD-2UH
CSD-2UF

•
•

••
••

•
•

••
•••

•••
••

•••
•••

•••
••

-
••

••
••

CSF Mini •• •• •• • ••• • •• - •••
CSF-2UP •• •• •• ••• • •• • - •••
SHG-2UH
SHG-2SO
SHG-2SH

•••
•••
•••

••
••
••

•••
•••
•••

•••
•••
•••

•
••
••

•
••
••

••
••
••

•••
-

•••
-
••
-

SHD-2SH • •• • •• ••• ••• •• •• ••

Les réducteurs Harmonic Drive® avec roulement de sortie sont constitués d’un réducteur à intégrer précis 
et d’un roulement de reprise de charge à rouleaux croisés ou à quatre points de contact. Le roulement de 
sortie très compact, avec une très bonne concentricité et un très faible battement axial, est le complément 
idéal des réducteurs elliptiques. Différents types de réducteurs à intégrer permettent de réaliser différents 
types de réducteurs avec roulement de sortie. Ainsi, les réducteurs avec liaison directe moteur permettent 
de réaliser un ensemble compact sans effort de construction, avec un montage facilité. L’utilisation de 
réducteurs à arbre creux facilite le passage de câbles d’alimentation ou d’arbres.

Flexspline

Wave Generator

Circular SplineRoulement 
de sortie

••• parfait     •• optimal     • bon



35

R
éd

uc
te

ur
s 

H
ar

m
on

ic
 D

riv
e®

35

R
éd

uc
te

ur
s 

H
ar

m
on

ic
 D

riv
e®

Réducteurs Harmonic Drive® 
avec roulement de sortie

CSG-2UH

Page 38

CPU-M/H/S

Page 40

CSD-2UH/2UF

Page 42

CSF Mini

Page 44

CSF-2UP

Page 46

SHG-2UH/2SO/2SH

Page 48

SHD-2SH

Page 50

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Domaine de couple [Nm]
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Réducteurs 
Harmonic Drive® avec 
roulement de sortie

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 23 3419
Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 2800 8500

Couple moyen TA [Nm] 9 2041

Erreur de linéarité [arcmin] < 1 < 1,5

Rapport de réduction i [ ] 50 160

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 1928 22602

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 2878 29371

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 41 1860

Diamètre extérieur A [mm] 73 260
Longueur L [mm] 41 115

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 9 1840
Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 3000 8500

Couple moyen TA [Nm] 6,8 1210

Erreur de linéarité [arcmin] < 0,5 < 2

Rapport de réduction i [ ] 30 160

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 1450 38400

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 2880 37300

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 73 2222

Diamètre extérieur A [mm] 78 255

Longueur L [mm] 32 150

Diamètre de l‘arbre creux 1) dH [mm] 14 70
1) Seulement CPU-H

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 12 823
Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 3500 8500

Couple moyen TA [Nm] 4,8 590

Erreur de linéarité [arcmin] 1 1,5

Rapport de réduction i [ ] 50 160

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 674 6200

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 1010 9260

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 41 849

Diamètre extérieur A [mm] 55 170

Longueur L [mm] 22 62,5

Diamètre de l‘arbre creux 1) dH [mm] 9 37
1) Seulement 2UF

Tableau 36.2

Tableau 36.1

Tableau 36.3

Domaines de performances
Les tableaux suivants donnent une vue d’ensemble des domaines de performances des réducteurs avec 
roulement de sortie et permettent une présélection d’un groupe de produits pour votre application.

Page 38

Page 40

Page 42
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Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 23 3419
Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 2800 8500

Couple moyen TA [Nm] 9 2041

Erreur de linéarité [arcmin] < 1 < 1,5

Rapport de réduction i [ ] 50 160

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 2039 40000

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 3044 60000

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 74 2740

Diamètre extérieur A [mm] 70 284

Longueur L [mm] 28,5 128

Diamètre de l‘arbre creux dH [mm] 14 80

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 12 453
Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 4000 8500

Couple moyen TA [Nm] 4,8 316

Erreur de linéarité [arcmin] < 1 < 1,5

Rapport de réduction i [ ] 50 160

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 1022 7610

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 1525 11359

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 37 424

Diamètre extérieur A [mm] 70 170

Longueur L [mm] 17,5 33
Diamètre de l‘arbre creux dH [mm] 11 40

Tableau 37.1

Tableau 37.3

Tableau 37.2

Tableau 37.4

Page 44

Page 46

Page 48

Page 50

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 0,13 28
Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 8500 10000

Couple moyen TA [Nm] 0,1 11

Erreur de linéarité [arcmin] < 1,5 < 10

Rapport de réduction i [ ] 30 100

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 36 550

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 130 1800

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 0,27 13,2

Diamètre extérieur A [mm] 13 53
Longueur L [mm] 20,5 95,4

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 1,8 28
Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 8500 8500

Couple moyen TA [Nm] 1,4 11

Erreur de linéarité [arcmin] < 1 < 2

Rapport de réduction i [ ] 30 100

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 1163 5357

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 200 500

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 15 75

Diamètre extérieur A [mm] 50 75
Longueur L [mm] 24,8 33,5
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Réducteur avec roulement de sortie

CSG-2UH

CSG-2UH
Tableau 38.1

Réducteur pour liaison moteur 
directe avec un couple et une durée 
de vie renforcés

Les réducteurs de la série CSG-2UH se composent d‘un réducteur à intégrer 
précis de type CSG et d‘un roulement de sortie de reprise de charge. Les produits 
sont idéaux pour une liaison directe moteur et se caractérisent par leur capacité 
de couple renforcée et leur longue durée de vie

Caractéristiques
• Liaison moteur directe
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Capacité de couple renforcé et durée de vie prolongée 
 grâce à un réducteur à intégré optimisé 
• Grande précision sur toute la durée de vie
• Large domaine de couple

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Liaison moteur 
directe

••• •• ••• •• •• • •• – •••
••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Tableau 39.1

Figure 39.2

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse d‘entrée 
maximalee

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm]

14
50 23

8500
9

1928 2878 41 73 4180 30 14
100 36 14

17

50 44

7300

34

2148 3207 64 79 4580 56 35
100 70 51
120 70 51

20

50 73

6500

44

2354 3511 91 93 45,5
80 96 61
100 107 64
120 113 64
160 120 64

25

50 127

5600

72

3904 5827 156 107 52
80 178 113
100 204 140
120 217 140
160 229 140

32

50 281

4800

140

6101 7926 313 138 62
80 395 217
100 433 281
120 459 281
160 484 281

40

50 523

4000

255

8652 11242 450 160 72,5
80 675 369
100 738 484
120 802 586
160 841 586

45

50 650

3800

345

9368 12174 686 180 79,5
80 918 507
100 982 650
120 1070 806
160 1147 819

50

80 1223

3500

675

14155 18393 759 190 90100 1274 866
120 1404 1057
160 1534 1096

58

80 1924

3000

1001

21091 27409 1180 226 104,5100 2067 1378
120 2236 1547
160 2392 1573

65

80 2743

2800

1352

22602 29371 1860 260 115100 2990 1976
120 3263 2041
160 3419 2041
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Réducteur avec roulement de sortie

CPU-M/H/S

CPU-M/H/S
Tableau 40.1

Configuration du réducteur flexible 
et roulement de sortie renforcé

Les réducteurs de la série CPU se composent d‘un réducteur à intégrer précis de 
type HFUC et d‘un roulement de sortie de reprise de charge. Les produits sont 
disponibles avec arbre creux, arbre d‘entrée ou pour liaison directe moteur.

Caractéristiques
• Trois versions pour faciliter les différentes intégrations
• Excellente précision de transmission 
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Protection contre la corrosion
• Large domaine de couple

CPU-M 
Réducteur avec longueur axiale réduite 

pour liaison moteur directe

CPU-S
Avec arbre d‘entrée pour fixation d‘un 

pignon ou d‘une courroie

CPU-H
Réducteur à arbre creux pour passage de câbles 
et de tubes pour alimenter d‘autres systèmes

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Liaison moteur 
directe

CPU-M
CPU-H
CPU-S

••••••
•••••••••

••••••
•••••••••

••••
••••

••••••
–

•••–

•••
–
–

••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Tableau 41.1

Figure 41.2 Figure 41.3 Figure 41.4

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse d‘entrée 
maximale

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur

Longueur 
M / H / S

Diamètre de 
l‘arbre creux 

(seul. H)
i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14

30 9

8500

6,8

1450 2880 73 78 32 / 46 / 55 1450 18 6,9
80 23 11
100 28 11

17

30 16

7300

12

2300 4600 114 88 37 / 51,5 / 61,5 19
50 34 26
80 43 27
100 54 39
120 54 39

20

30 27

6500

20

8600 15800 172 98 41,5 / 55 / 73,5 21

50 56 34
80 74 47
100 82 49
120 87 49
160 92 49

25

30 50

5600

38

12700 19200 254 116 46 / 59 / 86,5 29

50 98 55
80 137 87
100 157 108
120 167 108
160 176 108

32

30 100

4800

75

14600 22300 578 148 56 / 79 / 100,5 36

50 216 108
80 304 167
100 333 216
120 353 216
160 372 216

40

50 402

4000

196

27500 42000 886 180 65,5 / 90 / 117,5 46
80 519 284
100 568 372
120 617 451
160 647 451

45

50 500

3800

265

34600 52300 1253 206 68 / 90,6 / 124 52
80 706 390
100 755 500
120 823 620
160 882 630

50

50 715

3500

175

37300 56100 1558 222 78,5 / 110,5 / 138,5 60
80 941 519
100 980 666
120 1080 813
160 1180 843

58

50 1020

3000

260

38400 57700 2222 255 86,5 / 115,5 / 150 70
80 1480 770
100 1590 1060
120 1720 1190
160 1840 1210

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur avec roulement de sortie

CSD-2UH/2UF

CSD-2UH/2UF
Tableau 42.1

Réducteur compact et léger 

Les réducteurs de la série CSD-2UH/2UF se composent d‘un réducteur à intégrer 
court de type CSD et d‘un roulement de sortie de reprise de charge. Les produits 
se caractérisent par leur longueur axiale réduite et leur faible poids.

Caractéristiques
• Longueur axiale réduite
• Faible poids
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Large arbre creux
• Liaison moteur directe possible

CSD-2UH
Réducteur pour liaison moteur directe 

avec diamètre extérieur réduit

CSD-2UF
Réducteur à arbre creux avec roulement 

de sortie renforcé

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Liaison moteur 
directe

CSD-2UH
CSD-2UF

•• •••• •• ••••• ••••• •••••• •••••
–

•• ••••
••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Tableau 43.1

Figure 43.2 Figure 43.3

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
d‘entrée 

maximale

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique 
2UH / 2UF

Charge axiale 
dynamique 
2UH / 2UF

Couple de 
renversement 

dynamique 
2UH / 2UF

Diamètre 
extérieur 

2UH / 2UF

Longueur 
2UH / 2UF

Diamètre de 
l‘arbre creux 
(seul. 2UF)

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14
50 12

8500
4,8

674 / 828 1010 / 1240 41 / 91 55 / 70 25 / 22 980 16 7,7
100 19 7,7

17

50 23

7300

18

758 / 1490 1130 / 2220 64 / 124 62 / 80 26,5 / 22,7 9
80 29 19
100 37 27
120 37 27

20

50 39

6500

24

828 / 2090 1240 / 3120 91 / 187 70 / 90 29,7 / 26,8 18
80 51 33
100 57 34
120 60 34
160 64 34

25

50 69

5600

38

1380 / 3120 2050 / 4660 156 / 258 85 / 110 37,1 / 31,5 22
80 96 60
100 110 75
120 117 75
160 123 75

32

50 151

4800

75

2150 / 5470 3210 / 8170 313 / 580 112 / 142 43 / 37 29
80 213 117
100 233 151
120 247 151
160 261 151

40

50 281

4000

137

3050 / 6200 4560 / 9260 450 / 849 126 / 170 51,7 / 45 37
80 364 198
100 398 260
120 432 315
160 453 316

501)

50 500

3500

247

4990 / - 7440 / - 759 / - 157 / - 62,5 / - -
80 659 363
100 686 466
120 756 569
160 823 590

1) Seulement CSD-2UH

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr



44

Harmonic Drive® Getriebe
Réducteur avec roulement de sortie

44

Réducteur avec roulement de sortie

CSF Mini

CSF Mini
Tableau 44.1

Réducteur de précision miniature 

Les réducteurs de la série CSF Mini se composent d‘un réducteur à intégrer de 
type HFUC et d‘un roulement de sortie. Les produits sont idéals pour les applica-
tions avec des très faibles couples et se caractérisent par leur faible poids.

Caractéristiques
• Six versions pour différentes installations 
 en fonction de votre application
• Faible poids
• Roulement de sortie intégré
• Liaison moteur directe possible
• Pour les applications précises miniatures

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Liaison moteur 
directe

•• •• •• • ••• • •• – •••
••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Tableau 45.1

Figure 45.2 Figure 45.3 Figure 45.4

Figure 45.5 Figure 45.6 Figure 45.7

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
d‘entrée 

maximale

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre extérieur 
          1U / 1U-CC 

 2XH-J / 1U-F 
1U-CC-F / 2XH-F

Longueur 
         1U / 1U-CC 

     2XH-J / 1U-F  
1U-CC-F / 2XH-F

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm]

3
30 0,13

10000
0,1

36 130 0,27
13 / 13 

- / - 
- / -

    27 / 20,5 
- / - 
- / -

50 0,21 0,13
100 0,3 0,23

5
30 0,5

10000
0,38

90 270 0,89
20,4 / 20,4 
   22 / 20,4
20,4 / 22

    37 / 30,5 
27 / 27 

20,5 / 20,5
50 0,9 0,53
100 1,4 0,94

8
30 1,8

8500
1,4

200 630 3,46
30,7 / 30,7 
   32 / 30,7 
30,7 / 32

65,5 / 51  
    51 / 45,5 

31 / 31
50 3,3 2,3
100 4,8 3,3

11
30 4,5

8500
3,4

300 1150 6,6
40,9 / 40,9 
    43 / 40,9 
40,9 / 43

82,5 / 64,3 
64,3 / 56,5 
38,3 / 38,3

50 8,3 5,5
100 11 8,9

14

30 9

8500

6,8

550 1800 13,2
51,1 / 51,1 
 53 / 51,1 

 51,1 / 53

95,4 / 70  
   70 / 70,4 

45 / 45

50 18 6,9
80 23 11
100 28 11

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur avec roulement de sortie

CSF-2UP

CSF-2UP
Tableau 46.1

Réducteur avec longueur axiale 
réduite pour liaison directe moteur 
avec roulement de sortie pour 
reprise de charge

Les réducteurs de la série CSF-2UP Mini se composent d‘un réducteur à intégrer 
de type HFUC et d‘un roulement de sortie de reprise de charge. Les produits sont 
idéals pour les applications avec une liaison moteur directe dans des faibles 
domaines de couple.

Caractéristiques
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Liaison moteur directe possible
• Pour les applications précises miniatures
• Longueur axiale réduite

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Liaison moteur 
directe

•• •• •• ••• • •• • – •••
••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Tableau 47.1

Figure 47.2

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse d‘entrée 
maximale

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de renversement 
dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm]

8

30 1,8

8500

1,4

1163 200 15 50 24,850 3,3 2,3

100 4,8 3,3

11

30 4,5

8500

3,4

2857 300 40 60 2750 8,3 5,5

100 11 8,9

14

30 9

8500

6,8

5357 500 75 75 33,550 18 6,9

100 28 11

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur avec roulement de sortie

SHG-2UH/2SO/2SH

SHG-2UH/2SO/2SH
Tableau 48.1

Le réducteur robotique 

Les réducteurs de la série SHG se composent d‘un réducteur à intégrer de type 
SHG et d‘un roulement de sortie de reprise de charge.  Les produits sont dispo-
nibles en trois versions et se caractérisent par un large arbre creux, un couple et 
une durée de vie renforcés. Ils sont idéals pour les applications robotiques.

Caractéristiques
• Arbre creux de grand diamètre pour passage de câbles, d’arbres
• Couple renforcé et faible poids
• Durée de vie améliorée
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Large domaine de couple

SHG-2UH 
Réducteur à arbre creux pour passage 
de câbles et de tubes pour alimenter 

d‘autres systèmes

SHG-2SH 
Réducteur à arbre creux simplifié sans 

carter et sans roulements sur l‘arbre creux pour 
intégration dans un carter existant

SHG-2SO 
Réducteur pour liaison 

moteur directe

Capacité de 
couple Précision Durée 

de vie
Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Liaison moteur 
directe

SHG-2UH
SHG-2SO
SHG-2SH

•••••••••
••••••

•••••••••
•••••••••

•••••
•••••

••••••
•••

–
•••

–
••–

••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Tableau 49.1

Figure 49.2 Figure 49.3 Figure 49.4

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
d‘entrée 

maximale

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur 

2UH / 2SO / 2SH

Longueur
2UH / 2SO / 2SH

Diamètre de 
l‘arbre creux 

(seul. 2UH, 2SH)
i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14
50 23

8500
9

2039 3044 74 74 / 70 / 70 52,5 / 28,5 
/ 36,5 1480 30 14

100 36 14

17

50 44

7300

34

3664 5468 124 84 / 80 / 80 56,5 / 32,5 
/ 40,5 1980 56 35

100 70 51
120 70 51

20

50 73

6500

44

5150 7687 187 95 / 90 / 90 51,5 / 33,5 / 42 21
80 96 61
100 107 64
120 113 64
160 120 64

25

50 127

5600

72

7708 11504 258 115 / 110 / 110 55,5 / 37 / 45,5 29
80 178 113
100 204 140
120 217 140
160 229 140

32

50 281

4800

140

13480 20119 580 147 / 142 / 142 65,5 / 44 / 53,5 36
80 395 217
100 433 281
120 459 281
160 484 281

40

50 523

4000

255

15243 22750 849 175 / 170 / 170 79 / 53 / 66 46
80 675 369
100 738 484
120 802 586
160 841 586

45

50 650

3800

345

27375 40858 1127 195 / 190 / 190 85 / 58 / 71,5 52
80 918 507
100 982 650
120 1070 806
160 1147 819

50

80 1223

3500

675

28792 42973 1487 220 / 214 / 214 93 / 64 / 78 60100 1274 866
120 1404 1057
160 1534 1096

58

80 1924

3000

1001

30831 46017 2180 246 / 240 / 240 106 / 75,5 / 90 70100 2067 1378
120 2236 1547
160 2392 1573

65

80 2743

2800

1352

40000 60000 2740 284 / 276 / 276 128 / 83 / 107 80100 2990 1976
120 3263 2041
160 3419 2041

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur avec roulement de sortie

SHD-2SH

SHD-2SH
Tableau 50.1

Réducteur à arbre creux léger avec 
longueur axiale réduite

Les réducteurs de la série SHD-2SH se composent d‘un réducteur à intégrer court 
de type SHD et d‘un roulement de sortie de reprise de charge. Les produits se 
caractérisent par leur longueur axiale extrêmement réduite et leur faible poids. 
Ils sont idéals pour des applications mobiles ou de faible encombrement.

Caractéristiques
• Longueur axiale réduite
• Faible poids
• Arbre creux de grand diamètre pour 
 passage de câbles ou d‘arbres
• Liaison moteur directe possible
• Roulement de sortie intégré pour 
 reprise de charge

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Liaison moteur 
directe

• •• • •• ••• ••• •• •• ••
••• parfait     •• optimal     • bon
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Dimensions

Tableau 51.1

Figure 51.2

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
d‘entrée 

maximale

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur Diamètre de 

l‘arbre creux

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14
50 12

8500
4,8

1022 1525 37 70 17,5 1180 16 7,7
100 19 7,7

17

50 23

7300

18

1832 2735 62 80 18,5 15
80 29 19
100 37 27
120 37 27

20

50 39

6500

24

2572 3839 93 90 19 20
80 51 33
100 57 34
120 60 34
160 64 34

25

50 69

5600

38

3840 5732 129 110 22 24
80 96 60
100 110 75
120 117 75
160 123 75

32

50 151

4800

75

6730 10044 290 142 27,9 32
80 213 117
100 233 151
120 247 151
160 261 151

40

50 281

4000

137

7610 11359 424 170 33 40
80 364 198
100 398 260
120 432 315
160 453 316

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteurs 
planétaires Harmonic

A des vitesses très élevées avec de faibles rapports de réduction, 
il est souvent demandé la plus haute précision. 

Notre design spécial avec une couronne dentée déformable assure 
une haute précision constante pendant toute la durée de vie. 

Nous appelons cela Permanent Precision® !
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Le marché exige également des réducteurs pour les hautes vitesses ou des faibles rapports de réductions 
avec une haute précision. Les réducteurs planétaires Harmonic répondent à ce besoin. Le montage direct 
du servomoteur est facilité avec une liaison moteur directe, avec une frette et une flasque entre le  réduc-
teur et le moteur. 

Les réducteurs planétaires des séries HPGP et HPG-R offrent une haute précision et un jeu réduit (en stan-
dard 3 arcmin , en option 1 arcmin) avec un maximum de flexibilité. Dans le cadre des exécutions spéciales 
et des adaptations aux applications des clients, outre les variantes des servomoteurs standards, de nom-
breuses options sont disponibles, comme par exemple une lubrification avec de la graisse alimentaire.

Les réducteurs planétaires de la série HPN sont une bonne entrée dans le monde des réducteurs de préci-
sion Harmonic Drive. Ils sont parfaits dans les applications où il faut combiner précision avec rentabilité. 
De plus, les servomoteurs standards de presque tous les fabricants renommés s’adaptent facilement et à 
moindre coût aux réducteurs.

Capacité 
de couple Précision Durée de vie Capacité de charge 

du roulement Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Rapport 
qualité/prix

HPN ••• • •• ••• •• • •• •••
HPGP •• •• ••• •• •• ••• •• ••

HPG-R •• •• ••• •• •• ••• •• ••
••• parfait     •• optimal     • bon

Roulement de sortie

Carter du réducteur

Flasque moteur

Frette de serrage

Pignon planétaire 
Harmonic

Réducteurs 
planétaires Harmonic
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Réducteurs planétaires Harmonic

HPN

Page 58

HPGP

Page 60

HPG-R

Page 62

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Domaine de couple [Nm]
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HPN
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Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 9 752

Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 6000 10000

Couple nominal TN [Nm] 9 700

Erreur de linéarité [arcmin] < 10 < 5

Rapport de réduction i [ ] 3 50

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 480 5500

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 640 5400

Diamètre extérieur A [mm] 42 142

Longueur L [mm] 86 348

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 10 2920

Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 2500 10000

Couple moyen TA [Nm] 6,7 2000

Erreur de linéarité [arcmin] < 3 < 5

Rapport de réduction i [ ] 4 45

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 280 15300

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 430 22900

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 9,5 3900

Diamètre extérieur A [mm] 40 230

Longueur L [mm] 82 455

Tableau 56.2

Tableau 56.1

Domaines de performances
Les tableaux suivants donnent une vue d’ensemble des domaines de performances des réducteurs planétaires et 
permettent une présélection d’un groupe de produits pour votre application.

Page 58

Page 60

Réducteurs 
planétaires Harmonic
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Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération TR [Nm] 5 400

Vitesse d‘entrée maximalee nin (max) [min-1] 3600 10000

Couple moyen TA [Nm] 5 200

Erreur de linéarité [arcmin] 4 < 5

Rapport de réduction i [ ] 3 10

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 260 2340

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 400 3380

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 9,5 452

Diamètre extérieur A [mm] 40 120

Longueur L [mm] 82 243

Tableau 57.1

Page 62
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Réducteur planétaire

HPN

L‘entrée de gamme de la précision 
Harmonic Drive®

Les réducteurs planétaires de la série HPN offrent une solution économique 
sans faire de compromis sur la qualité et la performance. La denture hélicoïdale 
permet un couple élevé, un faible bruit et une longue duré de vie.

Caractéristiques
• Faible bruit grâce à la denture optimisée
• Forte capacité de couple
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Liaison moteur directe possible
• Rapport qualité prix optimal

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Capacité de charge 

du roulement Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Rapport 
qualité/prix

••• • •• ••• •• • •• •••
••• parfait     •• optimal     • bon

HPN
Tableau 58.1
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Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
d‘entrée 

maximale

Couple 
nominal

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Diamètre 
extérieur

Longueur

min. max.
i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TN [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] A [mm] L [mm] L [mm]

11

4 14

10000

14

480 640 42

865 16 14
7 11 11

10 9 9
15 24 18

106

20 24 22
25 24 20
30 26 25
35 26 26
40 26 26
45 26 26
50 26 26

14

3 25

6000

22

840 900 60

107 112
4 50 28
5 50 29
7 37 30

10 18 18
15 43 30

132 137

20 49 30
25 38 30
30 48 40
35 49 40
40 38 30
45 38 30
50 26 26

20

3 74

6000

51

1800 2200 90

152 170
4 130 80
5 149 80
7 113 80

10 54 54
15 129 80

174 192

20 147 80
25 114 80
30 139 80
35 112 80
40 112 80
45 112 80
50 75 75

32

3 254

6000

153

3900 3800 115

195 234
4 376 198
5 376 200
7 376 200

10 185 185
15 376 200

232 255

20 376 200
25 376 200
30 376 250
35 376 250
40 376 300
45 376 300
50 251 251

40

3 752

6000

440

5500 5400 142

296 329
4 752 460
5 752 480
7 752 510

10 509 480
15 752 530

310 348

20 752 600
25 752 650
30 752 650
35 752 700
40 752 700
45 752 700
50 562 562

Dimensions

Tableau 59.1

Figure 59.2

Données techniques SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur planétaire

HPGP

Réducteur de précision aux 
performances améliorées pour une 
grande dynamique

Les réducteurs planétaires de la série HPGP se composent d‘un réducteur 
planétaire avec une couronne dentée déformable sous carter et d‘un roulement 
de sortie pour reprise de charge. Ils sont idéaux pour les applications qui 
néccessitent une haute précision et une dynamique élevée.

Caractéristiques
• Permanent Precision® pour une précision 
 tout au long de la durée de vie
• Forte capacité de couple
• Haute dynamique grâce à un faible moment d‘inertie
• Liaison moteur directe possible
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Capacité de charge 

du roulement Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Rapport 
qualité/prix

•• •• ••• •• •• ••• •• ••
••• parfait     •• optimal     • bon

HPGP
Tableau 60.1



61

R
éd

uc
te

ur
s 

pl
an

ét
ai

re
s 

H
ar

m
on

ic

Données techniques

Dimensions

Figure 61.2

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse d‘entrée 
maximale

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur

Longueur

min max

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] L [mm]

11

5 10

10000

6,7 280 430

9,5 40

55 65
21 13 8 440 660

60 7037 13 8 520 780
45 13 8 550 830

14

5 30

6000

17 470 700

32,3 60

80 95
11 30 20 600 890

85 95
15 30 20 650 980
21 30 20 720 1080
33 30 20 830 1240
45 30 20 910 1360

20

5 133

6000

47 980 1460

183 90

90 105
11 133 60 1240 1850

95 105
15 133 70 1360 2030
21 133 73 1510 2250
33 133 80 1729 2580
45 133 80 1890 2830

32

5 400

6000

200 1900 2830

452 120

135 145
11 400 226 2410 3590

135 150
15 400 226 2640 3940
21 400 226 2920 4360
33 400 266 3340 4990
45 400 266 3670 5480

50

5 1130

4500

452 4350 6490

1076 170

180 200
11 1130 532 5500 8220

180 200
15 1130 600 6050 9030
21 1130 665 6690 9980
33 1130 665 7660 11400
45 1130 665 8400 12500

65

4 2920 2500 1200 8860 13200

3900 230

200 220
5 2920

3000

1330 9470 14100
12 2920 1460 12300 18300

270 290
15 2920 1730 13100 19600
20 2920 2000 14300 21400
25 2920 2000 15300 22900

Tableau 61.1

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Réducteur planétaire

HPG-R

Réducteur de précision avec nouvelle 
denture hélicoïdale

Les réducteurs planétaires de la série HPG-R se composent d‘un réducteur 
planétaire avec denture hélicoïdale sous carter et d‘un roulement de sortie 
pour reprise de charge. Cette nouvelle technologie de denture permet un mode 
opératoire silencieux combiné avec une capacité de couple plus élevée.

Caractéristiques
• Permanent Precision® pour une précision 
 tout au long de la durée de vie
• Faible bruit avec une denture optimisée
• De nombreux rapports de réduction disponibles 
 pour un design machine optimal
• Liaison moteur directe possible
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge

Capacité de 
couple Précision Durée de vie Capacité de charge 

du roulement Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Rapport 
qualité/prix

•• •• ••• •• •• ••• •• ••
••• parfait     •• optimal     • bon

HPG-R
Tableau 62.1
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Données techniques

Dimensions

Figure 63.2

Tableau 63.1

Données réducteur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
d‘entrée 

maximalee

Couple 
moyen

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur

Longueur

min max

i [ ] TR [Nm] nin (max) [min-1] TA [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] L [mm]

11

4 10

10000

6,3 260 400

9,5 40 55 65

5 10 6,5 280 430
6 10 6,5 300 455
7 9 7 315 475
8 7 7 330 495
9 6 6 340 510
10 5 5 350 525

14

3 20 5000 9 405 600

32,3 60 80 95

4 30

6000

16 440 655
5 30 16 470 700
6 30 16 500 740
7 26 18 525 775
8 20 18 545 810
9 17 17 565 840
10 15 15 580 865

20

3 90 4000 25 840 1250

183 90 90 105

4 133

6000

51 920 1350
5 133 53 980 1410
6 126 53 1050 1520
7 108 56 1100 1600
8 84 56 1140 1650
9 73 57 1180 1730
10 65 61 1200 1800

32

3 290 3600 110 1630 2430

452 120 135 145

4 400

6000

170 1780 2650
5 400 180 1900 2830
6 390 180 2000 3000
7 330 190 2100 3130
8 260 190 2200 3260
9 220 190 2270 3380
10 200 200 2340 3480

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Servomoteurs 
Harmonic Drive®
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Servomoteurs 
Harmonic Drive®

Les servomoteurs Harmonic Drive® associent parfaitement 
les cartouches de précision Harmonic Drive® avec des moteurs 

brushless ou à courant continu, développés spécialement. 
Ils offrent précision et couple élevé dans un design compact avec 

un roulement de sortie intégré.
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Servomoteurs 
Harmonic Drive®

Capacité de 
couple Précision Dynamique Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Plage de 
température

Différents 
codeurs moteur

CanisDrive® ••• ••• • ••• • •• •• ••• •• •••
AlopexDrive® •• ••• • ••• • •• •• ••• ••• •••
FHA-C Mini

FHA-C Mini-MZE 
•••• •••••• •••• •••••• •••• ••••• •• •••- •• ••

LynxDrive® •• ••• •• •• • •• ••• - •• •••
BDA •• •• ••• •• •• • ••• - •• ••
FLA • • ••• • ••• ••• • - • •

RSF Mini •• •• ••• • ••• • ••• - • •
••• parfait     •• optimal     • bon

La demande en forte croissance de servomoteurs implique, entre autres, une interaction parfaite entre moteur, réduc-
teur, codeur moteur et contrôleur. Afin de garantir la précision et la dynamique, les servomoteurs de Harmonic Drive 
AG offrent un haut degré de compatibilité. Le choix peut être fait entre un réducteur sans jeu elliptique et un réducteur 
planétaire à faible jeu. Le roulement de sortie résistant de reprise de charge permet de fixer une forte charge sans sup-
ports supplémentaires pour réduire l‘encombrement. 

De plus, de nombreuses combinaisons sont possibles pour le bobinage moteur, le codeur moteur mais également pour 
le frein, les câbles, les connecteurs. La flexibilité de configuration du bobinage et du codeur moteur permet de garantir 
la compatibilité avec quasiment tous les contrôleurs du marché.

Réducteur à intégrer Codeur moteur

Roulement de sortie

Moteur brushless
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AlopexDrive®

CanisDrive®

FHA-C Mini

68

Servomoteurs 
Harmonic Drive®

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération Tmax [Nm] 23 1840
Vitesse maximale de sortie nmax [min-1] 19 170

Couple de maintien T0 [Nm] 9 1210
Erreur de linéarité [arcmin] < 0,5 < 1,5

Rapport de réduction i [ ] 50 160
Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 1450 38400
Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 2880 57700

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 73 2222
Diamètre extérieur A [mm] 81 255

Longueur L [mm] 97,5 208
Diamètre de l‘arbre creux dH [mm] 12 65,5

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération Tmax [Nm] 9 647
Vitesse maximale de sortie nmax [min-1] 25 283

Couple de maintien T0 [Nm] 6,8 420
Erreur de linéarité [arcmin] < 0,5 < 1,5

Rapport de réduction i [ ] 30 160
Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 1450 27500
Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 2880 42000

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 73 886
Diamètre extérieur A [mm] 81 180

Longueur L [mm] 97,5 158
Diamètre de l‘arbre creux dH [mm] 12 39

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération Tmax [Nm] 1,8 28
Vitesse maximale de sortie nmax [min-1] 60 200

Couple de maintien T0 [Nm] 0,75 6,8
Erreur de linéarité [arcmin] < 1,5 < 2,5

Rapport de réduction i [ ] 30 100
Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 1163 5357
Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 200 500

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 15 75
Diamètre extérieur A [mm] 50 75

Longueur L [mm] 48,5 66
Diamètre de l‘arbre creux1) dH [mm] 6,2 13,5

1) FHA-C Mini-MZE sans arbre creux

Tableau 68.2

Tableau 68.1

Tableau 68.3

Domaines de performances
Les tableaux suivants donnent une vue d’ensemble des domaines de performances des servomoteurs 
et permettent une présélection d’un groupe de produits pour votre application.

Page 70

Page 72

Page 74



LynxDrive®

FLA

BDA

RSF Mini
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Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération Tmax [Nm] 1,8 34

Vitesse maximale de sortie nmax [min-1] 50 500

Couple de maintien T0 [Nm] 0,6 13

Erreur de linéarité [arcmin] - -

Rapport de réduction i [ ] 8 100

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] - -

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] - -

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 1,2 2,4

Diamètre extérieur A [mm] 71 100

Longueur L [mm] 39,8 51,8

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération Tmax [Nm] 0,13 28

Vitesse maximale de sortie nmax [min-1] 60 333

Couple de maintien T0 [Nm] 0,04 9

Erreur de linéarité [arcmin] 2 10

Rapport de réduction i [ ] 30 100

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 36 392

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 98 392

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 0,27 -

Diamètre extérieur A [mm] 13 50

Longueur L [mm] 47 168,5

Tableau 69.1

Tableau 69.3

Tableau 69.2

Tableau 69.4

Page 76

Page 78

Page 80

Page 82

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération Tmax [Nm] 9 1180

Vitesse maximale de sortie nmax [min-1] 22 283

Couple de maintien T0 [Nm] 6,8 850

Erreur de linéarité [arcmin] < 1 < 2

Rapport de réduction i [ ] 30 160

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 1928 14155

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 2878 18393

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 41 759

Diamètre extérieur A [mm] 73 190

Longueur L [mm] 126 249

Symbole 
[Unité] de à

Couple d‘accélération Tmax [Nm] 9,8 647

Vitesse maximale de sortie nmax [min-1] 25 381

Couple de maintien T0 [Nm] 6 451

Erreur de linéarité [arcmin] < 1,5 < 5

Rapport de réduction i [ ] 21 160

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N] 440 8652

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N] 660 11242

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm] 9,5 452

Diamètre extérieur A [mm] 40 160

Longueur L [mm] 161 338
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Servomoteur

CanisDrive®

Haute densité de couple 
et précision à vie

Les servomoteurs de la série CanisDrive® se composent d‘un moteur 
brushless et d‘un réducteur sans jeu avec roulement de sortie. Un large arbre 
creux, une excellente précision, un faible volume ainsi qu‘une forte capacité 
de couple caractérisent ce servomoteur.

Caractéristiques
• Excellente précision pendant toute la durée de vie
• Arbre creux de grand diamètre
• Différents codeurs moteur
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Compatibilité avec de nombreux contrôleurs
• Protection contre la corrosion

Capacité de 
couple Précision Dynamique Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Plage de 
température

Différents 
codeurs moteur

••• ••• • ••• • •• •• ••• •• •••
••• parfait     •• optimal     • bon

CanisDrive®
Tableau 70.1
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Données techniques

Dimensions Codeur moteur

Figure 71.2 Tableau 71.3

Tableau 71.1

Données actionneur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse maximale 
de sortie

Couple de 
maintien

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur Diamètre de 

l‘arbre creux

i [ ] Tmax [Nm] nmax [min-1] T0 [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14
50 23 170 9

1450 2880 73 81 97,5 1280 30 106 14
100 36 85 14

17

50 44 146 33

2300 4600 114 92 104 16
80 56 91 35
100 70 73 51
120 70 61 51

20

50 73 130 33

8600 15800 172 106 118 18
100 107 65 64
120 113 54 64
160 120 41 64

25
50 127 112 72

12700 19200 254 128 132,5 27
100 204 56 140

32

50 281 96 79

14600 22300 578 148 145 32
80 395 60 123
100 433 48 154
120 459 40 185
160 484 30 247

40

50 523 80 134

27500 42000 886 180 158 39
80 675 50 223
100 738 40 279
120 802 33 335
160 841 25 446

50

50 715 70 122

37300 56100 1558 222 197,5 55,5
80 941 44 519
100 980 35 666
120 1080 29 813
160 1180 22 843

58

50 1020 60 177

38400 57700 2222 255 208 65,5
80 1480 38 770
100 1590 30 1060
120 1720 25 1190
160 1840 19 1210

Type Code 
commande

Signal  incrémental Multitour

Forme 
du signal Signal Fonction 

multitour Protocole

Mutitour 
absolu

MZE - - Batterie externe EnDat® 2.2 / 22

MIH / MHH Sin/Cos 1 Vss Mécanique HIPERFACE®

MGSi Sin/Cos 1 Vss Batterie interne SSI

MGSe Sin/Cos 1 Vss Batterie externe SSI

Monotour 
abolu

SIE Sin/Cos 1 Vss - EnDat® 2.1 / 01

SZE - - - EnDat® 2.2 / 22

SIH / SHH Sin/Cos 1 Vss - HIPERFACE®

Incrémental DCO TTL RS-422 - -

Résolveur ROO - - - -

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Servomoteur

AlopexDrive®

Arbre creux de grand diamètre pour les 
conditions environnementales sévères

Les servomoteurs à arbre creux de la série AlopexDrive® sont spécialement adaptés 
pour les applications mobiles. Composés d‘un servomoteur brushless et d‘un réduc-
teur CPU-H avec roulement de sortie, avec un haut degré de protection et de résis-
tance à la corrosion, cette gamme est idéalement destinée aux applications dans des 
conditions environnementales sévères et aux basses températures.

Caractéristiques
• Excellente précision pendant toute la durée de vie
• Adapté aux environnements sévères
• Arbre creux de grand diamètre
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Différents codeurs moteur
• Protection contre la corrosion

Capacité de 
couple Précision Dynamique Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Plage de 
température

Différents 
codeurs moteur

•• ••• • ••• • •• •• ••• ••• •••
••• parfait     •• optimal     • bon

AlopexDrive®
Tableau 72.1
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Données techniques

Dimensions Codeur moteur

Figure 73.2 Tableau 73.3

Tableau 73.1

Données actionneur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse maximale 
de sortie

Couple de 
maintien

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur Diamètre de 

l‘arbre creux

i [ ] Tmax [Nm] nmax [min-1] T0 [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

14

30 9 283 6,8

1450 2880 73 81 97,5 12
50 18 170 6,9
80 23 106 11
100 28 85 11

17

30 16 220 12

2300 4600 114 92 104 16
50 34 132 26
80 43 83 27
100 54 66 39
120 54 55 39

20

30 27 200 19

8600 15800 172 106 118 18

50 56 120 32
80 74 75 47
100 82 60 49
120 87 50 49
160 92 38 49

25

30 50 187 38

12700 19200 254 128 132,5 27

50 98 112 55
80 137 70 87
100 157 56 108
120 167 47 108
160 176 35 108

32

30 100 160 44

14600 22300 578 148 145 32

50 216 96 71
80 304 60 119
100 333 48 154
120 353 40 179
160 372 30 216

40

50 402 80 125

27500 42000 886 180 158 39
80 519 50 208
100 568 40 260
120 617 33 314
160 647 25 420

Type Code 
commande

Signal  incrémental Multitour

Forme 
du signal Signal Fonction 

multitour Protocole

Mutitour 
absolu

MZE - - Batterie externe EnDat® 2.2 / 22

MIH / MHH Sin/Cos 1 Vss Mécanique HIPERFACE®

MGSi Sin/Cos 1 Vss Batterie interne SSI

MGSe Sin/Cos 1 Vss Batterie externe SSI

Monotour 
abolu

SXS Sin/Cos 1 Vss - SSI

SZS - - - SSI

SIH / SHH Sin/Cos 1 Vss - HIPERFACE®

Incrémental
DCO TTL RS-422 - -

CXO Sin/Cos 1 Vss - -

Résolveur ROO - - - -

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Servomoteur

FHA-C Mini

Mini servomoteur compact

Les servomoteurs de la série FHA-C Mini se composent d‘un moteur brushless et 
d‘un réducteur sans jeu avec roulement de sortie. Le roulement de sortie résistant 
permet de supporter des efforts et des couples importants. Vous réalisez ainsi un 
assemblage compact et économique. Un codeur moteur incrémental RS-422 ou un  
codeur multitour absolu EnDat® 2.2/22 sont disponibles.

Caractéristiques
• Compact, léger
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Excellente précision pendant toute la durée de vie
• Différents codeurs moteur
• Dynamique élevée
• Design compact

Capacité de 
couple Précision Dynamique Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Plage de 
température

Différents 
codeurs moteur

Mini
Mini-MZE

•••• •••••• •••• •••••• •••• ••••• •• •••
–

•• ••
••• parfait     •• optimal     • bon

FHA-C Mini
Tableau 74.1

FHA-C Mini
avec arbre creux

FHA-C Mini-MZE
avec codeur absolu multitour
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Données techniques

Dimensions

Figure 75.3

Figure 75.5

Tableau 75.1

Tableau 75.2

FHA-C Mini
Données actionneur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
maximale de 

sortie

Couple de 
maintien

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur Diamètre de 

l‘arbre creux

i [ ] Tmax [Nm] nmax [min-1] T0 [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

8
30 1,8 200 0,75

1163 200 15 50 48,5 6,250 3,3 120 1,5
100 4,8 60 2

11
30 4,5 200 1,8

2857 300 40 60 56 850 8,3 120 2,9
100 11 60 4,2

14
30 9 200 3,5

5357 500 75 75 66 13,550 18 120 4,7
100 28 60 6,8

FHA-C Mini/MZE
Données actionneur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
maximale de 

sortie

Couple de 
maintien

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur Diamètre de 

l‘arbre creux

i [ ] Tmax [Nm] nmax [min-1] T0 [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm] dH [mm]

8
30 1,8 200 0,75

1163 200 15 50 61,8 -50 3,3 120 1,5
100 4,8 60 2

11
30 4,5 200 1,8

2857 300 40 60 68,5 -50 8,3 120 2,9
100 11 60 4,2

14
30 9 200 3,5

5357 500 75 75 78 -50 18 120 4,7
100 28 60 6,8

Codeur moteur

Tableau 75.4

Type Code 
commande

Signal  incrémental Multitour

Forme 
du signal Signal Fonction 

multitour Protocole

Mutitour 
absolu MZE - - Batterie externe EnDat® 2.2 / 22

Incrémental D200 TTL RS-422 - -

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Servomoteur

LynxDrive®

Compact avec protection 
anticorrosion

Les servomoteurs de la série LynxDrive® se composent d‘un moteur brushless et 
d‘un réducteur sans jeu avec roulement de sortie. Le design compact est particu-
lièrement adapté aux applications dans lesquelles l‘encombrement est limité.

Caractéristiques
• Compact, léger
• Diamètre extérieur réduit
• Protection contre la corrosion
• Excellente précision pendant toute la durée de vie
• Différents codeurs moteur
• Compatibilité avec de nombreux contrôleurs

Capacité de 
couple Précision Dynamique Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Plage de 
température

Différents 
codeurs moteur

•• ••• •• •• • •• ••• – •• •••
••• parfait     •• optimal     • bon

LynxDrive®
Tableau 76.1
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Données techniques

Dimensions Codeur moteur

Figure 77.2

Tableau 77.1

Tableau 77.3

Données actionneur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
maximale de 

sortie

Couple de 
maintien

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur

i [ ] Tmax [Nm] nmax [min-1] T0 [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm]

14
30 9 283 6,8

1928 2878 41 73 12650 18 170 6,9
100 28 85 11

17
30 16 243 12

2148 3207 64 79 12950 34 146 26
100 54 73 39

20

30 27 217 20

2354 3511 91 93 159

50 56 130 34
80 74 81 47
100 82 65 49
120 87 54 49
160 92 41 49

25

30 50 160 38

3904 5827 156 111 174

50 98 96 56
80 137 60 87
100 157 48 109
120 167 40 109
160 176 30 109

32

30 100 160 67

6101 7926 313 138 184

50 216 96 108
80 304 60 167
100 333 48 216
120 353 40 216
160 372 30 216

40

50 402 80 181

8652 11242 450 160 192
80 519 50 283
100 568 40 371
120 617 33 450
160 647 25 450

50

50 715 70 123

14155 18393 759 190 249
80 941 44 522
100 980 35 672
120 1080 29 818
160 1180 22 850

Type Code 
commande

Signal  incrémental Multitour

Forme 
du signal Signal Fonction 

multitour Protocole

Mutitour 
absolu

MEE Sin/Cos 1 Vss Mécanique EnDat® 2.2 / 01

MKE Sin/Cos 1 Vss Mécanique EnDat® 2.1 / 01

MGH Sin/Cos 1 Vss Mécanique HIPERFACE®

Résolveur ROO - - - -

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Servomoteur

BDA

La plus grande dynamique 
dans un design économique 

Les servomoteurs de la série BDA se composent d‘un moteur brushless 
et d‘un réducteur sans jeu ou d‘un réducteur planétaire, les deux avec un 
roulement de sortie. Cette série offre la plus grande dynamique ainsi qu‘un 
diamètre extérieur réduit.

Caractéristiques
• Excellente précision pendant toute la durée de vie
• Vitesse flexible avec différentes technologies de transmission
• Combinaison optimale des composants
• Servomoteurs prêts à l‘emploi
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Dynamique élevée

BDA
Tableau 78.1

BDA-HFUC
Servomoteur sans jeu, réducteur 

elliptique compact

BDA-HPG
Servomoteur avec réducteur 

planétaire

Capacité de 
couple Précision Dynamique Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Plage de 
température

Différents 
codeurs moteur

•• •• ••• •• •• • ••• – •• ••
••• parfait     •• optimal     • bon
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Données techniques

Dimensions

Figure 79.2

Tableau 79.1

Données actionneur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Typee de 
réducteur

Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
maximale de 

sortie

Couple de 
maintien

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur

i [ ] Tmax [Nm] nmax [min-1] T0 [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm]

14 HFUC
50 18 160 6,9

1928 2878 41 ø 73 161
100 28 80 11

17 HFUC
50 34 146 26

2148 3207 64 ø 79 196
100 54 73 39

20 HFUC

50 56 120 34

2354 3511 91 ø 99 172100 82 60 49

160 92 38 49

25 HFUC

50 98 112 55

3904 5827 156 ø 107 208100 157 56 108

160 176 35 108

32 HFUC

50 216 96 108

6101 7926 313 ø 138 230100 333 48 216

160 372 30 216

40 HFUC

50 402 80 196

8652 11242 450 ø 160 284100 568 40 372

160 647 25 451

11 HPG
21 9,8 381 6 440 660

9,5 □40 201
37 9,8 216 6 520 780

14 HPG
21 23 286 15 720 1080

32,3 □72 219
33 23 182 15 830 1240

20 HPG
21 100 238 55 1510 2250

183 □87 267
33 100 152 60 1729 2580

32 HPG
21 300 190 170 2920 4260

452 □104 338
33 300 121 200 3340 4990

Codeur moteur

Tableau 79.3

Type Code 
commande

Signal  incrémental Multitour

Forme 
du signal Signal Fonction 

multitour Protocole

Mutitour 
absolu MGH Sin/Cos 1 Vss Mécanique HIPERFACE®

Résolveur ROO - - - -

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Servomoteur

FLA

Ultra plat et ultra léger

Les servomoteurs ultra plats et ultra légers de la série FLA se composent d‘un 
réducteur de haute précision avec de hautes performances ainsi que d‘un moteur 
brushless compact. Le réducteur peut être un réducteur planétaire ou un réduc-
teur sans jeu Harmonic Drive®. Cette série FLA avec son design particulièrement 
compact est particulièrement adapté aux applications dans lesquelles l‘encom-
brement est le premier critère de sélection.

Caractéristiques
• Compact et léger
• Roulement de sortie intégré pour reprise de charge
• Combinaison optimale des composants
• Longueur axiale réduite
• Faible bruit
• Excellente efficacité

Capacité de 
couple Précision Dynamique Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Plage de 
température

Différents 
codeurs moteur

• • ••• • ••• ••• • – • •
••• parfait     •• optimal     • bon

FLA
Tableau 80.1
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Données techniques

Dimensions Codeur moteur

Figure 81.2

Tableau 81.1

Tableau 81.3

Données actionneur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Typee de 
réducteur

Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
maximale de 

sortie

Couple de 
maintien

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur

i [ ] Tmax [Nm] nmax [min-1] T0 [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm]

11 FB
50 6,7 100 1,7

- 29 1,2 71 40,3
100 11 50 2,4

14 FB
50 11,2 100 2,6

- 78 1,6 85 45,3
100 18,2 50 3,8

17 FB
50 23 100 7,9

- 171 2 92 51,8
100 34 50 11,4

20 FB 50 33 80 13 - 318 2,4 100 51,4

11 HP 8 1,8 500 0,6 - 29 1,2 71 39,8

14 HP 8 3,7 500 1,2 - 78 1,6 85 43,3

17 HP 9 7,3 500 3 - 171 2 92 48,7

20 HP 9 12,1 400 4,1 - 318 2,4 100 47,8

Type Code 
commande

Signal  incrémental Multitour

Forme 
du signal Signal Fonction 

multitour Protocole

Hall Sensor H TTL Open Collector - -

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Servomoteur

RSF Mini

Réducteur sans jeu avec un 
moteur brushless en 24V/48V

Les servomoteurs de la série RSF Mini se composent d‘un moteur brushless 
et d‘un réducteur sans jeu de type CSF avec roulement de sortie. Une haute 
dynamique, un faible poids et un diamètre extérieur réduit caractérisent 
cette gamme RSF.

Caractéristiques
• Compact et léger
• Dynamique élevée
• Faible poids
• Diamètre extérieur réduit
• Excellente précision pendant toute la durée de vie

Capacité de 
couple Précision Dynamique Roulement 

renforcé Allégé Longueur 
courte

Diamètre 
réduit

Large arbre 
creux

Plage de 
température

Différents 
codeurs moteur

•• •• ••• • ••• • ••• – • •
••• parfait     •• optimal     • bon

RSF Mini
Tableau 82.1
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Données techniques

Dimensions

Figure 83.2

Tableau 83.1

Données actionneur Données roulement de sortie Dimensions

Taille Rapport de 
réduction

Couple 
d‘accélération

Vitesse 
maximale de 

sortie

Couple de 
maintien

Charge radiale 
dynamique

Charge axiale 
dynamique

Couple de 
renversement 

dynamique

Diamètre 
extérieur Longueur

i [ ] Tmax [Nm] nmax [min-1] T0 [Nm] FR dyn (max) [N] FA dyn (max) [N] Mdyn (max) [Nm] A [mm] L [mm]

3

30 0,13 333 0,04

36 130 0,27 13 4750 0,21 200 0,08

100 0,3 100 0,12

5

30 0,5 333 0,28

90 270 0,89 20 58,150 0,9 200 0,44

100 1,4 100 0,65

8

30 1,8 200 0,95

196 98 - 33 124,350 3,3 120 1,7

100 4,8 60 3,5

11

30 4,5 200 1,7

245 196 - 40 141,750 8,3 120 3

100 11 60 5,7

14

30 9 200 2,5

392 392 - 50 168,550 18 120 4,5

100 28 60 9

Codeur moteur

Tableau 83.3

Type Code 
commande

Signal  incrémental Multitour

Forme 
du signal Signal Fonction 

multitour Protocole

Incrémental

E020 
E050 TTL Open Collector - -

F100 TTL RS-422 - -

SERVICES & TÉLÉCHARGEMENTS Vous pouvez trouver plus d‘informations 
techniques dans les manuels techniques sous www.harmonicdrive.fr
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Harmonic Drive® 
SolutionKit®
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Harmonic Drive® 
SolutionKit®

La conception modulaire des éléments du réducteur 
permet de réaliser de nombreuses combinaisons. Cela 
permet ainsi de de proposer des solutions spécifiques 

tout en réduisant les coûts.
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Harmonic Drive®
SolutionKit®

La diversité des composants 
spécifiques

Votre application impose au système d’entraînement des exigences qui ne peuvent 
être idéalement satisfaites par nos produits standards. SolutionKit® propose de 
nouvelles combinaisons avec des composants éprouvés et fiables. Nous pouvons 
ainsi réaliser rapidement des solutions spécifiques client.

La grande diversité des caractéristiques de nos solutions d’entraînement permet 
de satisfaire de nombreuses applications de nos clients avec des produits stan-
dards. Certaines applications nécessitent néanmoins des ajustements aux inter-
faces ou aux conditions environnementales. Avec une combinaison de réducteurs 
de précision, de servomoteurs compacts et de composants électroniques, des 
solutions mécatroniques spécifiques client peuvent être réalisées rapidement.  

Afin de développer au plus vite des produits spécifiques, nous implémentons sans 
les modifier des composants éprouvés tels que réducteurs, bobinages moteur, 
rotors, codeurs moteurs que nous combinons et complétons avec d’autres compo-
sants. 

SolutionKit® s’oriente vers les besoins du marché et les demandes de nos clients.
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Harmonic Drive®
SolutionKit®

Roulements de sortie
Précis et durable dans l’encombrement le plus réduit

• Design compact pour une intégration facilitée
• Version à rouleaux croisés ou à quatre points de contact
• Très bonne concentricité et très faible battement axial
• Reprise de fortes charges et de forts couples de renversement
• Fixation directe de fortes charges sans supports supplémentaires

Actionneur linéaire
La technologie linéaire à partir de composants modulaires

• Vis à billes en classe de tolérance T5 (T3 en option) 
• Diamètre de la vis adapté au réducteur
• Longueur de vis flexible pour s’adapter idéalement à l’application
• Manchon pour protéger la vis à bille de la saleté

Technologie des réducteurs 
Sans jeu, haute précision et fiabilité

• Basée sur nos standards technologiques éprouvés
• Couple jusqu’à 3500 Nm
• Rapports de réduction de 3:1 à 160:1
• Version réducteurs elliptiques ou réducteurs 

planétaires
• Version avec réducteur à 2 étages jusqu’à 10.000:1
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Technologie Moteurs
Servomoteurs synchrones avec des caractéristiques 
optimisées

• Niveaux de tension de 24 V à 600 V 
• Domaine de température de -50 °C à 110 °C
• Versions pour arbre creux ou arbre de sortie
• Large choix de bobinages disponibles
• Longueur axiale réduite, design compact 
• Construction robuste grâce à l’imprégnation sous vide 

Demandes spéciales 
100% adapté à votre application

• Protection anticorrosion complète
• Domaine de température élargi
• Testé aux chocs et aux vibrations
• Design CEM (industrie/standards MIL)

Codeur moteur  
La compatibilité avec les standards industriels

• Protocoles industriels
        – HIPERFACE®
        – EnDat®
        – SSI
• Codeurs à arbre creux / standards
• Version avec sécurité fonctionnelle

Eléments additionnels 
Un large choix de composants pour des 
solutions spécifiques

• Freins de parking (avec ou sans arbre creux)
• Câbles et connecteurs pour applications spéciales
• Connecteurs industriels standardisés
• Connecteurs et presse-étoupes pour 
 applications mobiles
• Presse-étoupes
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Glossaire
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Glossaire
Veuillez trouver dans les pages suivantes 

quelques définitions des termes techniques 
utilisés dans ce catalogue.  
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Glossaire

Charge axiale dynamique FA dyn (max) [N]
Charge axiale maximale autorisée sur le roulement en 
rotation, en absence de toute autre charge (charge radiale, 
couple de renversement).

Charge radiale dynamique FR dyn (max) [N]
Charge radiale maximale autorisée sur le roulement en rota-
tion, en absence de toute autre charge (charge axiale, couple 
de renversement).

Couple de maintien T0 [Nm]
Couple maximal autorisé pour maintenir en permanence une 
position à vitesse nulle.

Couple maximal de sortie Tmax [Nm]
Couple maximal autorisé en sortie atteint lors d’accélérations 
et de décélérations. Pour des applications à forte dynamique 
ce couple est disponible sur une durée courte. Le contrôleur 
de votre servomoteur peut limiter non seulement cette 
valeur maximale mais aussi le courant absorbé.
Le couple maximal peut être répétitif à l’infini, tant que le 
couple moyen sur un cycle reste à l’intérieur de la courbe de 
fonctionnement continu.

Couple moyen TA [Nm]
Si le couple de sortie du réducteur varie, une valeur moyenne 
du couple de sortie doit être calculée. Cette valeur moyenne 
ne doit pas dépasser la valeur TA.

Couple nominal (moteur) TN [Nm]
Couple en sortie du moteur qui peut être délivré en continu à 
la vitesse nominale. Le moteur doit être monté de manière à 
assurer une dissipation thermique suffisante.

Couple de renversement dynamique Mdyn (max) [Nm]
Couple maximal autorisé dans l‘axe du roulement en ro-
tation, en absence de toute charge (charge radiale, charge 
axiale).

Diamètre de l‘arbre creux dH [mm]
Diamètre de l‘alésage traversant disponible sur le réducteur, 
le servomoteur ou le moteur.

Erreur de linéarité [arcmin]
L‘erreur de linéarité du réducteur décrit l’erreur de linéarité 
entre l‘angle d‘entrée et l‘angle de sortie. La mesure est 
effectuée au moyen d’un système de mesure à haute réso-
lution pour un tour complet en sortie. Le sens de rotation 
n’est pas inversé pendant la mesure. L‘erreur de linéarité est 
définie comme étant la somme des différences maximales 
positives et négatives entre les angles de sortie théoriques 
et réels.

Rapport de réduction i [ ]
Le rapport de réduction est le rapport de la vitesse d‘en-
trée par rapport à la vitesse de sortie. Remarque pour les 
réducteurs Harmonic Drive® : en version standard le Wave 
Generator est l‘entrée, le Flexspline est la sortie et le Circular 
Spline est la pièce fixe. L‘entrée (Wave Generator) et la sortie 
(Flexspline) tournent en sens opposés. Il faut tenir compte 
de cette inversion du sens de rotation pour vos calculs. 

Taille 
La taille est donnée par la valeur du cercle primitif de la den-
ture, en pouces, multi-pliée par 10.

Vitesse d‘entrée maximale nin (max) [tr/min-1]
Vitesse maximale autorisée à l‘entrée du réducteur avec une 
lubrification à la graisse.

Vitesse maximale de sortie nmax [tr/min-1]
Vitesse maximale autorisée en sortie. Cette vitesse  ne doit 
être atteinte que sur des courtes durées pour éviter l‘échauf-
fement. La vitesse maximale peut être répétitive à l‘infini, 
tant que la vitesse moyenne sur un cycle reste à l‘intérieur de 
la courbe de fonctionnement continu.

Données techniques
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360° Angle de sortie
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Marquage, directive et réglementation

Marquage CE
Avec le marquage CE, le fabriquant ou l‘importateur dans 
l‘Union Européenne déclare que son produit est conforme 
avec les législations et les réglementations en vigueur le 
concernant.

Réglementation REACH
La réglementation REACH est une réglementation de l‘UE 
concernant les produits chimiques. REACH signifie Registra-
tion, Evaluation, Authorisation and Restriction of Chemicals. 
Elle porte sur l’enRegistrement, l’Evaluation, l’Autorisation 
et les restrictions applicables aux substances CHimiques. 

Directive européenne RoHS
La directive européenne RoHS vise à limiter l‘utilisation de 
certaines substances dangereuses dans les appareils élec-
triques et électroniques. 

REACH
Verordnung
Nr. 1907/2006
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Glossaire

Exclusion de responsabilité 
Dès la parution de ce catalogue, les versions antérieures deviennent caduques. 
Ce catalogue a été rédigé et traduit avec le plus grand soin. Cependant, nous ne 
pouvons être tenus responsables des erreurs d‘impression et d‘éventuels change-
ments des données techniques. De même, les descriptions et les schémas de ce 
catalogue sont donnés de façon indicative.

Les valeurs de ce catalogue sont basées sur des mesures obtenues lors de tests di-
vers au cours du développement de nos produits. En outre, des tests complémen-
taires sont réalisés en permanence pour assurer la qualité de nos produits. Veuillez 
noter que les valeurs peuvent varier, comme pour toute mesure, en fonction des 
produits. Quand les valeurs sont utilisées pour une application spécifique, veuillez 
prendre en considération les imprécisions de mesure. Quand nous ne le mention-
nons pas, tous les tests sont effectués avec des produits neufs, dans les condi-
tions environnementales standard (pression atmosphérique, température) et avec 
des lubrifications standard spécifiées dans le catalogue. Les résultats peuvent 
varier considérablement dans d’autres conditions. N‘hésitez pas à nous contacter 
pour de plus amples détails. 

Copyright et droits d‘auteurs
Les contenus, photos et graphiques de ce catalogue sont protégés par des droits 
d‘auteur. Certaines dénominations de produits et de marques peuvent également 
être protégées (®). Toute utilisation de textes, photos ou de graphiques est soumise 
à l‘autorisation de l‘éditeur et du détenteur des droits.

Conclusion
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Allemagne
Harmonic Drive AG
Hoenbergstraße 14
65555 Limburg/Lahn

info@harmonicdrive.fr
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